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• Informationen so aufbereiten, dass dem Nautiker diese 
angepasst an die jeweilige Situation dargestellt werden
• Situationsabhängige Priorisierung von Alarmen, welche 
zentralisiert dargestellt werden
• multifunktionelle Gestaltung der Arbeitsplätze



• Multifunktionsanzeigen an einem Netzwerk
• Redundante Netzwerktopologie auf Ethernetbasis
• Sensor und Alerthandling über das Netzwerk 
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Systemanforderungen
Standardbaugruppen/ Systemachitektur/ Sicherheitskonzept
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Integrated Bridge And Navigation System Layout
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MOP : Multioperator Stations
R = Radar
E = Ecdis

C = Conning
A = Alarmmanager
DP = Dynamic Position System
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Sensor Data Input
• Heading
• Position
• Water Depth
• Ship Speed

• AIS
• Wind/ Weather
• Propulsion
• Engine State
• Engine Alarms

• Ship Safety Alarms
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Ship Automation

Engine Automation

Output/ Actuators
• Rudder Orders
• Propulsion Orders

• Navlight Activation
• Ship State Setup
• Navdata to Sensors
• Alarm Muting

• Multifunktionell Nutzbare Arbeitstationen/ Displays
• Reduzierung der Einzelkomponenten
• Standardisierung der „Arbeitsoberflächen“, Schnitt-
stellen, Dimmbarkeit etc.

• Trennung von Sensor 
und Anzeige z.B. Gps
Antenne und 
Positionsanzeige

• Dezentrales 
aufgebautes Sensor und 
Datennetzwerk
• Einsatz von Bluetooth/ 
WLan


