FG CEA Forschungsbericht 2014 — 2016

Die Forschungsgruppe Computational Engineering und Automation (CEA) ist eine
interdisziplinare Forschungsgruppe der Fakultat flr Ingenieurwissenschaften (FIW)

der Hochschule Wismar. Sie besteht aus Mitgliedern der Bereiche Elektrotechnik und
Informatik (Eul) und Maschinenbau/Verfahrens- und Umwelttechnik (MVU).

Die Forschungsaktivitaten der Gruppe konzentrieren sich auf die Forschungsschwerpunkte
Computational Engineering und Mechatronik

sowie Automatisierung und Sensorik der Hochschule Wismar.

Mitglieder der Forschungsgruppe:

Prof. Dr. T. Pawletta, Prof. Dr. P. Dinow, Prof. Dr. S. Pawletta, Prof. Dr. O. Simanski,
Dipl.-Ing. (FH) C. Deatcu, Dr. G. Maletzki, Dr. (PhD) O. Hagendorf, Dr. A. Schubert,
Dr. M. Gluch, J. Zucknik, M.Eng. Hendrik Kupas,

PhD-Studenten im Berichtszeitraum:
M.Eng. S. Oertel, M.Eng. B. Freymann, M.Eng. M. Scheel, M.Eng. M. Marquardt,
M.Eng. R. Reinhardt, M.Eng. A. Schmidt, M.Sc. A. Beckmann, M.Eng. T. Schwatinski,

Projektstudenten im Berichtszeitraum:

D. Jammer, T. Goéttsche, G. Kunert, B. Kagelmacher, St. Lack, P. Siemsen, E. Klimey,
D. Pohl, Sv. Lack, L.Sievert, H. Folkerts, J. Otto, T. Ebert, S. Podellek, Ch. Rasch,

D. Pascheka, T. Laudan, L. Schliter, O. Béhm, J. Wegener,

Forschungsprojekte

Entwicklung einer Produktlésung zur Druck- und Volumenstromregelung fiir raumlufttechnische Anlagen (SimRegMod)

Finanzierung: Ministerium fir Wirtschaft, Bau und Tourismus des Landes M-V (HS-Verwaltung)
Laufzeit: 11/2016 — 03/2019
Kooperationspartner: Dr. Langhein GmbH, Bernau, Dr. Diestel GmbH, Rostock

Inhalt: Anwendungsorientierte Forschung im Bereich Automatisierungstechnik.

Autonomes Navigieren und optimiertes Mandvrieren von kooperierenden Schiffen in sicherheits-kritischen Bereichen -
Simulationsgestiitzte und assistierte Schiffsflihrung (GALILEOnautic)

Finanzierung: DFG (HS-Verwaltung)

Laufzeit: 7/2016 - 6/2018

Kooperationspartner: RWTH Aachen, Uni Bremen, Uni Rostock, SCISYS GmbH Bochum

Inhalt: Anwendungsorientierte Forschung im Bereich Automatisierungstechnik; Automatisierung maritimer Systeme

An open-source marine systems and vessels modelling platform.

Finanzierung: EU ber LUMU Liverpool/UK

Laufzeit: 1/2016 — 8/2017

Kooperationspartner: LJMU Liverpool/UK, Buskerud and Vestfold University College, Norway

Inhalt: Development of an open access prototype library for the description, parameterisation, documentation and
simulation of complex maritime systems, which provides the platform for collaboration between IAMU members in
marine systems design, optimisation, verification and in training.

Modellbasierte Planung energieeffizienter Prozessketten in der spanenden Bauteilfertigung mit System Entity
Structures. (Fortsetzungsprojekt)

Finanzierung: DFG (HSW-Verwaltung)
Laufzeit: 6/2016 — 5/2017
Kooperationspartner:  Inst. fur Werkstofftechnik (IWT), Univ. Bremen

Inhalt: Entwicklung einer Methodik zur Optimierung von Fertigungsablaufen hinsichtlich energetischer und logistischer
Grolen.



Universal Gesenk mit einzelanfahrbaren Stempeln: Automatisierungsentwicklung (UniGes)
Finanzierung: AiF/ZIM (FO-GmbH)

Laufzeit: 11/2015 - 10/2017

Kooperationspartner: ~ Formstaal GmbH, Stralsund und FH Stralsund

Inhalt: Anwendungsorientierte Forschung im Bereich Automatisierungstechnik.

Entwicklung und Umsetzung eines Herz-Kreislauf-Simulators

Finanzierung: HS-interne FoFo (Innovationsférderung, HS-Verwaltung)
Laufzeit: 1/2015 - 12/2015

Inhalt: Angewendungsorientierte Forschung im Bereich Medizintechnik.

Machbarkeitsuntersuchungen zur automatisierten Weitergabe von auf 3D-Scans basierenden 3D-Modellen
an eine CAM-Software mit dem Ziel der Projektion eines Fertigteils in ein Rohteil

Finanzierung: Industrie (FO-GmbH)

Bearbeitungszeit: 1/2014 — 9/2014

Inhalt: Anwendungsorientierte Forschung im Bereich Industrierobotik.

Modellbasierte Planung energieeffizienter Prozessketten in der spanenden Bauteilfertigung mit System Entity
Structures. (Fortsetzungsprojekt)

Finanzierung: DFG (HSW-Verwaltung)
Laufzeit: 12/2013 — 2/2015
Kooperationspartner:  Inst. fir Werkstofftechnik (IWT), Univ. Bremen

Inhalt: Entwicklung einer Methodik zur Optimierung von Fertigungsablaufen hinsichtlich energetischer und logistischer
Grolen.

Druckgefiihrtes Motormanagement

Finanzierung: Industrie (HSW-Verwaltung)
Bearbeitungszeit: 10/2013 - 12/2014
Kooperationspartner: Anwendungszentrum Regelungstechnik an der Univ. Rostock (AZR)

Inhalt: Anwendungsorientierte Forschung im Bereich Automotive.

Neuartiger Warmemengenzéhler

Finanzierung: BMBF/AIF (HSW-Verwaltung)

Laufzeit: 7/2013 — 12/2014

Kooperationspartner: ~ ACALOR KG, Lubow

Inhalt: Anwendungsorientierte Forschung in Zusammenarbeit mit Prof. Dr.-Ing. W. Pfeiffer MVU/FIW

Entwicklung, Aufbau, Inbetriebnahme und Erprobung eines Versuchsstandes zur Druckreglung und Visualisierung
mittels LON-BUS-System

Finanzierung: Industie (FO-GmbH)

Bearbeitungszeit: 11/2012 — 4/2014

Inhalt: Untersuchungen zur Entwicklung eines eigenstandigen Druckregelungssystems fur Druck- und Klimaregelung in
Biro- und Reinrdumen.

Ausgewahlite PhD- und Studentenprojekte

Interaktive lernende Regelung eines mechatronischen Systems
Interactive Learning Control of a Mechatronic System

Bearbeiter: S. Oertel

PhD-Projekt: 2/2014 - 2016, in Kooperation mit Univ. Rostock

Reaktive und kooperierende Robotersteuerungen auf Basis des SBC-Frameworks
Reactive and Cooperative Robot Controls Based on the SBC Framework
Bearbeiter: B. Freymann

PhD-Projekt: seit 2/2014, in Kooperation mit TU Clausthal

Modeling Control of Medical Flow Generator Appliance

Steuerungsmodellierung eines medizinischen Durchflussgenerators

Bearbeiter: M. Scheel

PhD-Projekt: seit 10/2013, in Koop. mit Hoffrichter GmbH, Schwerin und Univ. Rostock



Anwendung Subspace-basierter Identifikationsverfahren auf gesteuerte Mehrkérpersysteme
Application of Subspace-Based ldentification Methods to Controlled Multibody Systems
Bearbeiter: M. Marquardt

PhD-Projekt: 10/2013 — 12/2017, in Kooperation mit Univ. Rostock

Hochaufgeldste Zeitmessungen

High Resolution Time Measurements

Bearbeiter: R. Reinhardt

PhD-Projekt: seit 10/2013, in Kooperation mit Univ. Rostock und IAV GmbH

Variantenmanagement in der Modellbildung und Simulation unter Verwendung des SES/MB Frameworks
Variant Management in Modeling and Simulation using the SES / MB framework

Bearbeiter: A. Schmidt

PhD-Projekt: 1/2013 - 6/2019, in Kooperation mit Univ. Rostock

Das Promotionsprojekt wurde mit magna cum laude bewertet.
2018 eingereicht, 11.6.2019 Verteidigung, in allen Teilen magna cum laude

New Control Strategies for a Pneumatic Driven Ventricular Assistant Device - VAD

Neue Regelungsstrategien flir den pneumatischen Antrieb von Herzunterstiitzungssystemen
Bearbeiter: A. Beckmann

PhD-Projekt: seit 5/2010, in Kooperation mit Univ. Rostock

Reaktive und aufgabenorientierte Robotersteuerungen mit dem SES/MB-Framework und dem SBC-
Vorgehensmodell

Reactive and Task-oriented Robot Controls Based on the SES/MB-Framework and the SBC-Model
Bearbeiter: T. Schwatinski

PhD-Projekt: 9/2009 — 12/2015, in Kooperation mit Univ. Rostock

Beitrag zur Regelung des Luftverhéltnisses eines Ottomotors unter Berlcksichtigung der Dynamik des
Dreiwege-Katalysators

Contribution to the Regulation of the Air Ratio of a Gasoline Engine Taking into Account the Dynamics of the
Three-Way Catalyst

Bearbeiter: M. Tomforde

PhD-Projekt: 10/2006 — 9/2014, in Kooperation mit Univ. Rostock und IAV GmbH

Komplexe Algorithmen in Motorsteuerungen .

Application of Sophisticated Algorithms for Spark Ignition Engine Control
Bearbeiter: S. Behrendt

PhD-Projekt: 3/2006 - 1/2018, in Koop. mit Univ. Rostock, IAV GmbH

Development of a Python/Matlab-Toolbox for Specification and Prosessing of SES-Models.
Bearbeiter: H. Folkerts
Master-Thesis: 2016

Untersuchung zum Einsatz der Zeitbereichsreflektrometrie

im Bereich der Alarmtechnik.

Bearbeiter: A. Utech

Master-Thesis: 2016

Die Arbeit wurde mit dem Gottlob-Frege-Preis 2016 ausgezeichnet.

Vergleichende Bewertung von Simscape und OpenModelica
am Beispiel von multiphysikalischen Modellen

und Modellen mit Strukturvariabilitat.

Bearbeiter: S. Podelleck

Master-Thesis: 2016

Entwicklung eines Simulink-basierten MATLAB-DEVS-Editors.
(A Semi-graphical Model Editor for the MatlabDEVS Toolbox.)

Bearbeiter: T. Ebert

Master-Thesis: 2015

Entwicklung und Aufbau einer echtzeitfahigen autarken Datenerfassungseinheit.
Bearbeiter: T. Laudan

Master-Thesis: 2015, in Koop. mit Drager, Lubeck

Die Arbeit wurde mit dem VDI-Preis 2015 ausgezeichnet.



Validierung des MATLAB-Robotik-Systems der FG CEA am Beispiel einer durchgangigen
CAR-basierten Robotersteuerungsentwicklung.

Bearbeiter: T. Ebert

Master-Projekt: 2015

Implementation of a Robot Control for a Laboratory Charge Process Using RCV Tbx. for MATLAB.
Bearbeiter: J. Strehlau
Master-Projekt: 2015

Ontology Based Testing of Dynamic Models Using the Example of Robot Trajectories.
Bearbeiter: C. Rasch

Master-Thesis: 2015, in Koop. mit DLR, Braunschweig

Vergleichende Analyse und Einbindung einer |IP-Basierten Videomanagement-Losung in einen integrierten
Operationssaal.

Bearbeiter: R. Tessmann

Master-Thesis: 2015, in Koop. mit Olympus Winter & Ibe GmbH

Ansteuerung und Inbetriebnahme eines mechanischen Lungensimulators unter Nutzung eines STM32F4.
Bearbeiter: F. Meyer

Bachelor-Thesis: 2015

Realisierung eines Blutdruckmessgerates unter Verwendung eines STM32F4.

Bearbeiter: A. Frauendorf

Bachelor-Thesis: 2015

Entwicklung einer Blockbibliothek fur ein STM32-Simulink-Target unter Einsatz des Werkzeugs CubeMX.
Bearbeiter: R. Ziemann
Bachelor-Thesis: 2015

Entwicklung eines graphischen SES-Editors mit integriertem Pruning Algorithmus in MATLAB/Simulink.
Bearbeiter: D. Pascheka

Bachelor-Thesis: 2014

Feldorientierte Regelung / E-Motor

Bearbeiter: A. Maur

Master-Thesis: 2014, in Koop. mit IAV GmbH
OT-Bestimmung

Bearbeiter: S. Baller

Master-Thesis: 2014, in Koop. mit IAV GmbH

Untersuchung, Implementierung und Validierung von Konzepten zur Beobachter-basierten Online-
Vorhersage des Verhaltens von Prifsystemen in der Kraftfahrzeugtechnik.

Bearbeiter: F. Kohl

Master-Thesis: 2014, in Koop. mit FEV GmbH, Landsberg

Entwicklung einer Modellbibliothek fiir die Interaktion von Robotern in der MATLAB/DEVS-Umgebung.
Bearbeiter: B. Freymann

Master-Thesis: 2014

Implementierung einer MATLAB Funktion zur Sequential Bifurcation Screening Methode.
Bearbeiter: C. Rasch
Master-Projekt: 2014

Lokalisierung und Abgrenzung kranialer Strukturen in interventionellen Réntgentomografieaufnahmen
des menschlichen Kopfes.

Bearbeiter: 0. Béhm

Master-Thesis: 2014, in Koop. mit Philips Medical Systems DMC, Hamburg

Die Arbeit wurde mit dem VDI-Preis 2014 ausgezeichnet.
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