FG CEA Forschungsbericht 2017 — 2019

Die Forschungsgruppe Computational Engineering und Automation (CEA) ist eine
interdisziplinare Forschungsgruppe der Fakultat fur Ingenieurwissenschaften (FIW)
der Hochschule Wismar. Sie besteht aus Mitgliedern der Bereiche Elektrotechnik und
Informatik (Eul) und Maschinenbau/Verfahrens- und Umwelttechnik (MVU).

Die Forschungsaktivitaten der Gruppe konzentrieren sich auf die Forschungs-
schwerpunkte Computational Engineering, Automatisierung und Sensorik.

Mitglieder der Forschungsgruppe:

Prof. Dr. T. Pawletta, Prof. Dr. P. Dinow, Prof. Dr. S. Pawletta, Prof. Dr. O. Simanski,
Dipl.-Ing. (FH) C. Deatcu, Dr. (PhD) O. Hagendorf, Dr. A. Schubert, Dr. M. Gluch,

J. Zucknik, M.Eng. C. Bock, M.Eng. Steffen Lack

PhD-Studenten im Berichtszeitraum:

M.Eng. D. Jammer, M.Eng. G. Kunert, M.Eng. A. Martens, M.Eng. H. Folkerts,
M.Eng. B. Freymann, M.Eng. M. Scheel, M.Eng. M. Marquardt, M.Eng. R. Reinhardt,
M.Eng. A. Schmidt, M.Sc. A. Beckmann, M.Eng. S. Behrendt

Projektstudenten im Berichtszeitraum:
T. Gottsche, B. Kagelmacher, E. Klimey, St. Lack, P. Siemsen, D. Pohl,
Sv. Lack, L. Sievert

Forschungsprojekte

Entwicklung eines Kompaktreglers und Simulators fiir raumlufttechnische Anlagen

Finanzierung: Ministerium fir Wirtschaft, Bau und Tourismus des Landes M-V (HS-Verwaltung)
Laufzeit: 04/2019 — 06/2021
Kooperationspartner: Dr. Langhein GmbH, Dr. Diestel GmbH, Rostock

Inhalt: Anwendungsorientierte Forschung im Bereich Automatisierungstechnik.

AgroRobots
Finanzierung: Industrie (FO GmbH)
Bearbeitungszeit: 11/2018 — 10/2020

Kooperationspartner: IAV GmbH, Gifhorn
Inhalt: Anwendungsorientierte Forschung im Bereich Robotik.

Autonomes Navigieren und optimiertes Manévrieren von kooperierenden Schiffen in sicherheits-kritischen Bereichen -
Simulationsgestiitzte und assistierte Schiffsfiihrung (GALILEOnautic - Il)

Finanzierung: DFG (HS-Verwaltung)

Laufzeit: 10/2018 — 9/2020

Kooperationspartner: RWTH Aachen, Uni Bremen, Uni Rostock, SCISYS GmbH Bochum, RaysAnschiitz, Trendts
Inhalt: Anwendungsorientierte Forschung im Bereich Automatisierungstechnik; Automatisierung maritimer Systeme

LabAutomation 4.0

Finanzierung: HS-interne FoF6 (Innovationsférderung, HS-Verwaltung)
Laufzeit: 1/2018 — 12/2018

Inhalt: Anwendungsorientierte Forschung im Bereich Medizintechnik.

SNCRSASD - Scientific Network to Coordinate Research in Standardizing Aviation Scenario Development
Finanzierung: HS-interne FoF6 (Innovationsférderung, HS-Verwaltung)
Laufzeit: 1/2017 — 12/2017
Kooperationspartner: Inst. fur Flugsystemtechnik., Flugdynamik & Simulation;
DLR Braunschweig; Inst. fiir Luftfajrt und Logistik, TU Dresden;
Inst. fur Informatik, TU Claustahl-Zellerfeld;



Daytona Collage of Eng,, Embry-Riddle Aeronautical Univ. Daytona Beach;
NLR — Netherlands Aerospace Center, Amsterdan;
The French Aerospave Lab ONERA, Pataiseau

Inhalt: Aufbau eines Forschungsnetzwerks im Bereich Aviation Scenario Development.

Entwicklung einer Produktlésung zur Druck- und Volumenstromregelung fiir raumlufttechnische Anlagen (SimRegMod)

Finanzierung: Ministerium fir Wirtschaft, Bau und Tourismus des Landes M-V (HS-Verwaltung)
Laufzeit: 11/2016 — 03/2019
Kooperationspartner: Dr. Langhein GmbH, Bernau, Dr. Diestel GmbH, Rostock

Inhalt: Anwendungsorientierte Forschung im Bereich Automatisierungstechnik.

Autonomes Navigieren und optimiertes Mandvrieren von kooperierenden Schiffen in sicherheits-kritischen Bereichen -
Simulationsgestiitzte und assistierte Schiffsfiihrung (GALILEOnautic)

Finanzierung: DFG (HS-Verwaltung)

Laufzeit: 7/2016 - 6/2018

Kooperationspartner: RWTH Aachen, Uni Bremen, Uni Rostock, SCISYS GmbH Bochum

Inhalt: Anwendungsorientierte Forschung im Bereich Automatisierungstechnik; Automatisierung maritimer Systeme

An open-source marine systems and vessels modelling platform.

Finanzierung: EU Uber LIMU Liverpool/UK

Laufzeit: 1/2016 — 8/2017

Kooperationspartner: ~ LJMU Liverpool/UK, Buskerud and Vestfold University College, Norway

Inhalt: Development of an open access prototype library for the description, parameterisation, documentation and
simulation of complex maritime systems, which provides the platform for collaboration between IAMU members in
marine systems design, optimisation, verification and in training.

Modellbasierte Planung energieeffizienter Prozessketten in der spanenden Bauteilfertigung mit System Entity
Structures. (Fortsetzungsprojekt)

Finanzierung: DFG (HSW-Verwaltung)
Laufzeit: 6/2016 — 5/2017
Kooperationspartner:  Inst. fir Werkstofftechnik (IWT), Univ. Bremen

Inhalt: Entwicklung einer Methodik zur Optimierung von Fertigungsablaufen hinsichtlich energetischer und logistischer
GroRen.

Universal Gesenk mit einzelanfahrbaren Stempeln: Automatisierungsentwicklung (UniGes)
Finanzierung: AiF/ZIM (FO-GmbH)

Laufzeit: 11/2015 - 10/2017

Kooperationspartner:  Formstaal GmbH, Stralsund und FH Stralsund

Inhalt: Anwendungsorientierte Forschung im Bereich Automatisierungstechnik.

Ausgewahlite PhD- und Studentenprojekte

Untersuchungen zum Potential neuerer PV- und HPC-Technologien zur Losung komplexer
Simulationsprobleme in den Ingenieurwissenschaften

Bearbeiter: D. Jammer

PhD-Projekt: seit 9/2019, in Kooperation mit Univ. Rostock
Lernende Steuerungen fir Industrieroboter

Bearbeiter: G. Kunert

PhD-Projekt: seit 3/2018, in Kooperation mit TU Clausthal

SES/MB-Template-Erweiterung fur eine spezifische DES-Applikation

Bearbeiter: A. Martens

PhD-Projekt: seit 1/2018, in Kooperation mit Univ. Rostock

Varianten-Modellierung unter Verwendung der SES-Ontologie
Bearbeiter: H. Folkerts
PhD-Projekt: seit 1/2017, in Kooperation mit TU Clausthal



Reaktive und kooperierende Robotersteuerungen auf Basis des SBC-Frameworks

Bearbeiter: B. Freymann

PhD-Projekt: seit 2/2014, in Kooperation mit TU Clausthal

Steuerungsmodellierung eines medizinischen Durchflussgenerators

Bearbeiter: M. Scheel

PhD-Projekt: seit 10/2013, in Koop. mit Hoffrichter GmbH, Schwerin und Univ. Rostock
High Resolution Time Measurements

Bearbeiter: R. Reinhardt

PhD-Projekt: 10/2013 - 12/2019, in Kooperation mit Univ. Rostock und IAV GmbH

Das Promotionsprojekt wurde mit summa cum laude bewertet.

Variantenmanagement in der Modellbildung und Simulation unter Verwendung des SES/MB Frameworks
Bearbeiter: A. Schmidt

PhD-Projekt: 1/2013 - 6/2019, in Kooperation mit Univ. Rostock

Das Promotionsprojekt wurde mit magna cum laude bewertet.

Komplexe Algorithmen in Motorsteuerungen .
Bearbeiter: S. Behrendt
PhD-Projekt: 3/2006 - 1/2018, in Koop. mit Univ. Rostock, IAV GmbH

Exploration von Technologien der Parallelverarbeitung fur simulationstechnische Anwendungen.
Bearbeiter: D. Jammer
Master-Thesis: 2019

Erweiterung der Automatisierungsstruktur um ein Performance Automation Management System.
Bearbeiter: T. Gottsche

Master-Thesis: 2019

In Koop. mit Yokogawa Germany GmbH, Disseldorf

Beschleunigung eines Reinforcement-Learning-Verfahrens fiir Robotik-Anwendungen.
Bearbeiter: D. Jammer
Master-FO-Prj.: 2019

Analyse eines elektrisch gesteuerten Fensterhebersystemmodells und Re-Modellierung mit dem System
Entity Structure / Model Base (SES/MB) Ansatz.

Bearbeiter: P. Buschow

Bachelor-Thesis: 2018

Development of a Vizualization Einvironment for Interactive Real-Time Marine Vessel Simulation.
Bearbeiter: E. Klimmey

Master-Thesis: 2018

In Koop. mit Liverpool John Moores University, Department of Electrical Engineering and Computer Sience

Entwicklung von Treibern fir das OS Linux.

Bearbeiter: D. Jammer

Master-Prj.: 2018

Untersuchungen zur Echtzeitfahigkeit des SBC Raspberry Pi 3.
Bearbeiter: D. Jammer

Bachelor-Thesis: 2018

Untersuchungen zur Integration von maschinellen Lernverfahren

in das Simulation-Based-Control Framework der FG CEA

am Beispiel einer Gelenkroboteranwendung.

Bearbeiter: G. Kunert

Master-Thesis: 2018

Die Arbeit wurde mit dem Gottlob-Frege-Preis 2018 ausgezeichnet.

Simulationsbasierte Entwicklung einer Steuerung zur multikriteriellen Optimierung
fertigungstechnischer Prozessketten unter besonderer Beachtung des zeitabhangigen
Energieverbrauchs.

Bearbeiter: L. Sievert

Master-Thesis: 2017



Studie zum Robotic OS: speziell zur ROS-Visualisierungstechnologie;
Ersatz von/oder Integraton mit RCV-Toolbox?

Bearbeiter: G. Kunert

Master-FO-Projekt: 2017

Funktionserprobung der RCV-Toolbox am Kuka-Agilus.

Bearbeiter: G. Kunert
Master-Projekt: 2017
Multi-Domain Modeling.

Bearbeiter: E. Klimmey
Master-FO-Prj.: 2017
Physikalische Modellierung und Simulation mittels Simscape und OpenModelica.
Bearbeiter: E. Klimmey
Master-Prj.: 2017
CDMA-Optimierung mittels HPC.
Bearbeiter: D. Pohl
Master-FO-Prj.: 2017
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